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ЗадачаЗадача ЛПЛП

: max {( , ) | , 0}L c x Ax b x≤ ≥

⎟⎟
⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜⎜
⎜
⎜
⎜

⎝

⎛

=

mnmm

n

n

aaa

aaa
aaa

A

...
............

...

...

21

22221

11211

⎟⎟
⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜⎜
⎜
⎜
⎜

⎝

⎛

=

nx

x
x

x
...

2

1

⎟⎟
⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜⎜
⎜
⎜
⎜

⎝

⎛

=

mb

b
b

b
...

2

1 1

2

...

n

c
c

c

c

⎛ ⎞
⎜ ⎟
⎜ ⎟=
⎜ ⎟
⎜ ⎟
⎝ ⎠

, 

.

Введем обозначения:
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i-я строка матрицы A –

j-й столбец матрицы A –



SS--технологиятехнология
• Двойственная задача ЛП:

• Симметрическая задача ЛП:
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ФейеровскиеФейеровские процессыпроцессы
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λ∈(0,2) – коэффициент релаксации
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СпецификацияСпецификация процессовпроцессов



ГрафГраф зависимостейзависимостей попо даннымданным
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ЗависимостиЗависимости вв пределахпределах однойодной итерацииитерации



РазбиениеРазбиение каноническогоканонического базисабазиса
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РазбиениеРазбиение пространствапространства
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ОртогональноеОртогональное проектированиепроектирование
• Пусть – оператор ортогонального
проектирования точки на
подпространство
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• Пусть – оператор ортогонального
проектирования точки на
подпространство
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ОтображенияОтображения параллельногопараллельного
алгоритмаалгоритма

Определим
отображения
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ПоследовательныеПоследовательные приближенияприближения
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ШагиШаги алгоритмаалгоритма
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СайтСайт проектапроекта

Проект
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большой размерности
в условиях неполных, противоречивых и
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